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Arduino fur FunkAmateure

Arduino & graphische Programmiersprachen
Vergleich der Sketche / Programme

* Aufgabe, Arduino-Sketch, Schaltbild

e Alternative: Ardublock-Sketch

* Alternative: Mixly 0.98 von Microduino (ahnlich Scratch)

e Alternative: miniBlog v0.83

e Schaltung 1: Blinkende LED

e Sketch 1: Blinkende LED mit Ardublock, Mixly 0.98, miniBlog v0.83
e Schaltung 2: LDR

e Sketch 2: LDR mit Ardublock, Mixly 0.98, miniBloq v0.83

* Schaltung 3: Taster

e Sketch 3: Taster mit Ardublock, Mixly 0.98, miniBlog v0.83

* Schaltung 4: Temperatur

* Sketch 4: Temperatur mit Ardublock, Mixly 0.98, miniBloq v0.83



Aufgabe, Arduino-Sketch, Schaltbild

Aufgabe Taster gedriickt, dann LED an.

Taster gedriickt, dann LED aus.

Arduino-Sketch Schaltung
1 boolean led=false;

2 void setup() {

3 pinMode{ 2 , INPBUT): // DPIN 2 Taster

4 pinMode( 13 , OUTPUT); // DPIN 13 LED|

5}

3]

volid loop () {
if (digitalRead(2) && (led==false)){
digitalWrite( 13 , HIGH );

oo

W)

1 led=true;

11 delay (1000} ;

12 }

13 if (digitalkRead(2) && (led==tru=)){
14 digitalWrite( 13 , LOW ):

15 led=false;

16 delay (1000} ;

17 }

181}




Alternative: Ardublock-Sketch

1 bool BABVAR 1 led= false ;
2
3 wvoid setup()
4 {
5 pinMode ( 2 , INPUT);
3 pinMode ( 13 , OUTPUT);
7 _ABVAR 1 led = LOW ;
g
9}
10
11 void loop ()
12 4
13 if (( digitalRead(2) && ( ( _ABVAR 1 led ) == ( LOW ) )} )]} = =
14 { Warte MILLIS Millizekunder ’ 1000
15 digitalWrite( 13 , HIGH ):;
16 _ABVAR 1 led = HIGH ;
17 delay( 1000 );
18 }
19 if (( digitalBRead(2) && ( ( _ABVAR 1 led ) == ( HIGH ) } }) i - T
pial
20 | ; mm
21 digitalWrite({ 13 , LOW );
22 _ABVAR 1 _led = LOW ;
23 delay( 1000 );
24 }
25 ) Warte MILLIS illizekunden ’ 1000




Alternative: Mixly 0.98 von Microduino (ahnlich Scratch)

bnnlean led;

wold =setup()

i
led = false;
Serial.begin(9600) ;
Serial.println{"Taster"™);
pinMode (2, INPUT):
pinMode (13, COUTPUT) ;

¥

void loop ()
i

if (digitalRead(2) && led
digitalWrice(13,HIGH) ;
led = true;
delay (1000} ;

}
if (digitalBRead(Z) &£& led
digitalWrite (13, LOW) ;
led = false;

delay (1000) ;

false)

true)

1

{

ESE] led [EEY boolean » RE N0

€0 JFe =

| HIGH

[

2~ A2sd il icq = Wirue -]

led

N

Vorteile:

e Baukasten mit Bausteinen statt Schlisselworter

* Syntax automatisch
e Strukturen aus Bausteinen
*  Parameter aus Pulldown-Listen




Alternative: miniBloq v0.83

void setup()

initBoard();
float led = 0;
while(true)

f((DigitaRead(D2)&&((int)(led)==(int)(0))))
{
DigitalWrite(D13_LED, true);
led = 1;
delay(1000);
-
((DigitalRead(D2)&&((int)(led)==(int)(1))))
DigitalWrite(D13_LED, false);
led = 0;
delay({1000};
h

Vorteile:

* Blocke statt Schlisselworter
* Syntax automatisch

*  Strukturen aus Blocken

* Parameter aus Pickup-Listen




Schaltung 1: Blinkende LED

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#led

Fritzing Schaltung Widerstand 220 Q; LED

Arduino”
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http://arduino-basics.com/schaltungen/blinkende-led/

Sketch 1: Blinkende LED mit Ardublock

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#led

volid setup()

21
3 pinMode{ 132 , CUTPUT);
4 Serial .begin (9600);
3 Serial.print ("Blinkende LED");
& Serial.println{);
}

i L

[ |

) |woid loop()

11§

12 digitalWrite({ 13 , HIGH };
13 delay( 1000 };

14 digitalWrite( 13 , LOW });
delay({ 1000 };

‘ pin# :
AZtatus m

1

Warte MIILT5 I!Hllisekundern 1000

. pin# 13

Warte MITIIS 1Hllisekunden 1000



https://www.baireuther.de/page/arduino/#led

Sketch 1: Blinkende LED mit Mixly 0.98

Siehe ...

vold setupi()

{
Serial.println("Blinkende LED"); .fm printin Blinkende LED
pinMode (13, OUTEUT)

L

setup

wvold loop ()

{
digitalWrite (13,HIGH): DigitalWrite PIN# Stat HIGH -
delay (1000)

digitalWrite (13, L0OW)
delay (1000 ;

i DigitalWrite PIN# Stat




Sketch 1: Blinkende LED mit miniBloq v0.83

Siehe ...

#include <mbg.h>
#include <PingIRReceiver.h>

void setup()

intBoard();

seriald.printin("Blinkende LED");

while{true)

{
DigitaWrite(D13_LED, true);
delay(1000);
DigitaWrite(D13_LED, fzlse);
delay(1000);

L

}

void loop()
{
¥




Schaltung 2: LDR

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#!dr

Fritzing Schaltung LDR; Widerstand 10 kQ
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http://arduino-basics.com/schaltungen/blinkende-led/
https://www.baireuther.de/page/arduino/#ldr

Sketch 2: LDR mit Ardublock

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#ldr

e o L B s B N R

w0

[
=

int RBVAR 1 ldr Wert = 0 ;

vold setup()

{

Serial .begin (9600);
Serial.print ("LDR lesen");
Serial.println();

vold loop()

{

_ABVRAR 1 ldr Wert = amalogRead(0) ;
Serial.print ("LDR-Wert:");
Serial.print (_ABVAR 1 ldr Wert);
Serial.println()};

—

ganzzahlige Variable setzen

Variable 1ldr Wert

11


https://www.baireuther.de/page/arduino/#ldr

Sketch 2: LDR mit Mixly 0.98

Siehe ...

long ldr Wert;

void setupl()

Serial.begin (9600) ; BIEETE Idr Wert=E] long ~ R [0
ldr Hert = 0;
Serigl.println({"LDR") ;

h

void loop() -

{ ‘Serial - (| [ Idr_Wert
ldr Wert = analogRead (AQ): :
Serial.print ("LDE-Hert: ™): DE“?!me

Serigl.println{ldr Wert);

delay (1000):




Sketch 2: LDR mit miniBloq v0.83

Siehe ...

#include <mbg.h>
#include <PingIRReceiver.h>

void setup()

initBoard();

float ldr_wert = 0;

serial.printin("LDR");

while{true)

{
ldr_wert = AnalogRead(sensor();
seriald.printin("LDR-Wert: ");
seriall. printin(ldr_wert);

delay{1000);
h
¥
void lbop()
{
¥

15



Schaltung 3: Taster

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#taster

Fritzing Schaltung Taster; Pulldown-Widerstand 10 kQ
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http://arduino-basics.com/schaltungen/blinkende-led/
https://www.baireuther.de/page/arduino/#taster

Sketch 3: Taster mit Ardublock

Siehe https://www.baireuther.de/page/arduino/#taster (abgewandelt)

1 bool BBVAR 1 tastenStatus= false ;
2 bool BABVAR 2 led An Rus= false ;

3

4 void setup()

3

Variahle tastenStatus

pinMode( 2 , INPUT);
pinMode( 13 , QUTEUT);
Serial.begin{9600);

Serial.print ("Taster”);

digitale Variable sebzen

[Tl = TS B 1

]

10 Serial.println();
11

12 } Variable ]_ed_]_]l_lus
digitale Variable setzen o

- Wext | picht ~ led An Rus
14 |woid loop() :

15 /{ pir# 13
1& _LBVAR 1 tastenStatus = digitalRead(2) ; LED
17 if (_ARBVAR 1 tastenStatus)
{ —
_RBVAR 2 led Rn Rus = !{ RBVAR 2 led Rn Bus ) ; Warte MITLIS IHllisekunden ° 500
digitalWrite( 13 , BABVAR 2 led An Rus );
delay( 300 };

Status led An Aus

[==]

==}
=}

5

[
b
—

7%}
—

15


https://www.baireuther.de/page/arduino/#taster

Sketch 3: Taster mit Mixly 0.98

Siehe ...

boolean TastenStatus:
boolean led An Rus;

vold =etup()

{

}

Serial.begin(96e00) ;
TastenStatus = false;

led An Rus = false;
Serﬁal.println{“Taster“];
pinMode {2, INPUT):
pinMode (13, OUTPUT) ;

wvolid loop ()

{

TastenStatus = digitalRead(2);
if (TastenStatus) {
led An Rus = !led An Rus;
digitelWrite(l3,led An Rus):
delay (1000} :

setup
| printin
Declare as value
Eeclare led An Aus value |

16



Sketch 3: Taster mit miniBloq v0.83

#include <mbg.h>
#include <PingIRReceiver.h>

void 0

{
initBoard();

float led_An_Aus = [;
seriald.printin{"Taster");

(true)
((DigitalRead(D2)&&((int)(led_An_Aus)==(int)(0))))
{

DigitalWrite(D13_LED, J;

led_An_Aus = 1;

(1000);

¥
{
((DigtalRead({D2)&&((int)(led_An_Aus)==(int)(1))N

Digitalrite(D13_LED, )

led_An_Aus = 0;
(1000);

et iy




Schaltung 4: Temperatur

Siehe https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35 Temperatursensor Analog

Fritzing Schaltung LM35; -55 °C bis +150 °C; 5000 mV entsprechen 1024 Schritten (Analogdigitalwandler)
milliVolt = analogRead / 1024 * 5000
Umrechnung mV in °C: celsius = milliVolt/10

18



https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog
https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog
https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog

Sketch 4: Temperatur mit Ardublock

Siehe https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35 Temperatursensor Analog

double RABVAR 1 temWert = 0.0 ;

2
3 woid setup()
41
3 Serial.begin(9600);
6 Serial.print ("Temperatur™);
7 Serial .println();
9}
10
11 woid loop()
12 [{
13 _ABVAR 1 temWert = analogRead(3) ;
14 _RBVAR 1 temWert = { ABVAR 1 temWert / 1023 ) ;
15 _LBVAR 1 temWert = ( ABVAR 1 temWert * 3000 ) ;
16 RBVAR 1 temWert = ( ABVAR 1 temWert / 10 ) ;

17 Serial.print ("Temperatur=");
Serial .print( ABVAR 1 temWert);

£

Serial .println();

delay( 300 };

By =
=

Proyram

Sehr groBie Variable!setzen |(Dezimalzail):

_

pirdk 5
Tmerat.ﬁur

—r

sehr grofie Variable! setzen! (Dezimalzahl)

/e
temWert.

* temHert P o

o

sehr (;ii]iB Wariable setzen (De-z-" zahl)

I
temWert

“ temWert y

—

Sehr groBe Variable! setzen!(Dezimalzanl);

r—
temWert

“ temWert ;-

—

comenl panan [ saponinss [ comunts gaen

Warte MILLIS 1tillisekunden 500

 a———
temiWert
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https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog
https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog
https://wiki.arduino-hannover.de/wiki/LM35_Temperatursensor_Analog

: Temperatur mit Mixly 0.098

float tempWert;

vold setup()
{
Serigl.begin(9600)
tempert = 0;
Serial.println("Tempertur™):
'

wvoid loop()

{
tempiert = analogBRead (BS):
tenpilert = tempWert / 1023;
tenpllert = templert * S000;

tenpilert = tempHert / 10;
Serigl.print ("Temperatur: ™)
Serigl.println{templWert) ;
delay(1000):;

Delay [LERS m

| printin
o tempwert |- value

printin

20




Sketch 4: Temperatur mit miniBloq v0.83

#include <mbqg.h>
#include <PingIRReceiver.h>

void setup()

intBoard();
ﬂuat tempWert =

while(true)
{

tempWert = AnalogRead(sensor5);
tempWert = (tempWert/1023);
tempWert = (tempWert*5000);
seriald. printh{"Temperatur: ");
serlalli} printih{tempWert);

ay(1000);

21




Schaltung 5: DHT11

Fritzing Schaltung

il [ .

DHT 11 (inker Anschluss nicht vorhanden)
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Sketch 5: DHT11
mit Arduino-IDE

1 V/ https://www.bastelgarage.ch/index.php?route=extension/d blog module/postepost id=1

2 #include "DHT.h"

Library
,DHT-sensor-library-master “

nachinstallieren

3 #define DHTPIN 3 // Pin Nummer eintragen, wo der Sensor angeschlossen ist
4 #define DHTTYPE DHT11 // Definiert was fiir ein Sensor ausgelesen wird: hier DHT11
& DHT dht (DHTPIN, DHTTYPE);

8 void setup() {

] Serial .begin (9600} ;

0 Serial .println ("DHT11"™);
11 dht.begin () ;

12}

13 void loop() f{

1

14 // Wait a few seconds between measurements.
15 delay(2000) ; // Bbfrage der Werte alle 2 Sekunden
16
17 float h = dht.readHumidity () ; // Lesen der Luftfeuchtigkeit und speichern in die Variable h
18 float t = dht.readTemperature(); // Lesen der Temperatur in °C und speichern in die Variable t
19
20 if (isnan(h) || isnan(t)) { // Wurden Werte ausgelesen?
21 Serial.println("Fehler beim auslesen des Sensors!");
22 return;
3 }
|24
25 Serial .print ("Luftfeuchtigkeit: ™);
) Serial.print (h); // Bmusgeben der Luftfeuchtigkeit
27 Serial.print (" $\t"); // Tabulator
|28 Serial .print ("Temperatur: ");
29 sSerial.print(t): // Busgeben der Temperatur
30 Serial.println(™ °C™);

)

31}




Sketch 5: DHT11 mit Mixly 0.098

setup
[ Serial | DHT11
|_[;.I'E-:-clare [t ] float * REVIM O
L__[;.l'éclare [ h EE] float ~ RETE

hAL L 3 gefTemperature -
printin | ()
printin | @

Library ,,dht11-master” nachinstallieren

include <dhtll.h>

float t;

float h;

dhtll myDHT 3;

int dht 3 gethumidity() {
int chk = myDHT 3.read(3):
int walue = myDHT 3.humidicy:
return value;

}

int dht_ 3 gettemperature () {
int chk = myDHT 3.read(3):
int walue = myDHT 3.temperature;
return value;

}

wvoid =setup()
i
Serial.kegin (9600);
t = 0;
h = 0;:
Serial.println("DHT11"™):
¥

wvoid loop ()

i
delay (Z000);
t = dht 3 gethumidity():
h = dht_3 gettemperature();
Serial.println(h):
Serial.printlnit):;

24




