RP2040 Programmierung mit Arduino IDE

Die Programmierung des RP2040 erfolgt Giber die Arduino IDE. Dazu die neueste Version von der Webseite
installieren: https://www.arduino.cc/en/software

Dann die Erweiterung fir den Raspberry Pi Pico von Earl Philhower installieren
https://github.com/earlephilhower/arduino-pico

Beim ersten Programmieren eines RP2040 Boards muss die Boot-Taste auf dem Board gedriickt werden
und dann erst das USB Kabel mit dem PC verbunden werden. Es erscheint dann ein Laufwerksfenster.
In der Arduino IDE im Tools Meni das Board auswahlen:

Board: "Waveshare RP2040 Zerg"”
und bei der Port Einstellung das UF2 Board wahlen

Serial ports

COM1

ufZcony ports

UFZ Board

Jetzt das Programm hochladen (Pfeil nach rechts)

Nach dem ersten Programmieren wird eine serielle Schnittstelle fiir das Board erzeugt. Im Tools Menl wahlt
man dann diese serielle Schnittstelle aus. Fir die folgenden Programmiervorgange (beim Abgleich) braucht
man dann die Boot-Taste nicht mehr driicken.

ProzessorBoard

https://www.waveshare.com/wiki/RP2040-Zero
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